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(54) litre: DISPOSHTF DE REGLAGE AUTOMATIQUE DU CARROSSAGE DES ROUES D'UN VEHICULE 
(57) Abstract 

System for the automatic -correction of the camber of a 
wheel of a vehicle in relation to the bends in the road in which, 
according to the invention, the wheel is subjected at a point be- 
low it axis (7i 7) to the action of a push-rod constituted by a rod 
(5) fixed in rotation and movable axially, by co-operation be- 
tween a male thread at its end opposite the point of action be- 
neath the wheel and a female thread of an axially fixed stud (1) 
rotatably driven (at 8) by an electric motor (not shown) fitted on 
a suspension component of the vehicle coaxially with said rod, 
the duration and direction of rotation of which is controlled by a 
microprocessor continuously receiving information from the 
steering system on the bends negotiated by the vehicle, 

(57)Abrege 

Systeme pour la correction autoraatique du carrossage 
d'une roue sur un vehicule en fonction des courbes de la route, 
Caracterise en ce que selon l'invention, la roue est soumise en un 

point sitae au-dessous de son axe (7? 7), a Taction d'un poussoir constkue par une tige (5) fixe en rotation et mobile axialement, 
par cooperation entre un filetage exterieur sitae a son extrernite oppose au point d'action sous la roue, et un filetage interieur d'un 
goujon (1) fixe axialement mais entraine en rotation (en 8) par un moteur eiectrique non represente, monte sur un element de la 
suspension du vehicule coaxialement a ladite tige et dont la rotation est elle-meme commandee en duree et en direction par un 
microprocesseur recevant a chaque instant du systeme de direction les informations sur les courbes negociees par le vehicule. 
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DISPOSITIF DE REGLAGE AUTOMATIQUE 
DU GARROS SAGE 
DES ROUES D'UN VEHICULE 

La pr€sente invention concerne les dispositifs visant a modifier 
automatiquement le carrossage des roues d'une automobile en fonction des 
courbes d'une route. 

II est connu que, dans le but d'amgliorer 1 'adherence des roues d f une 
automobile k la route dans les virages, il serait souhaitable de permettre 
h la bande de roulement des pneumatiques de rester en contact k 100% avec 
le sol. 0r t en rtgle g£n€ral, ce n'est pas le cas, ce qui montre I'usure 
progressive de cette bande de roulement. 

On a toutefois d€ja propose de remSdier a cette insuffisance en 
modifiant automatiquement le carrossage des roues en fonction des virages. 

Ainsi, le brevet francais 2474957 vise un dispositif de suspension 
permettant "de faire varier le carrossage de facon automatique"*. Ce 
dispositif consiste a monter la fusee de chaque roue dans un ensemble de 
tringlerie complexe comportant un "moyen dgtecteur" de la position d'une 
barre coulissante en fonction du virage. 

De m§me, le brevet francais 2597032 (Peugeot-Citroen) d€crit un 
dispositif de suspension "a carrossage variable selon les conditions de 
roulage" et consistant ggalement en une tringlerie complexe. 

De m§me, le brevet francais 2496563 (BMW) d€crit un dispositif de 
suspension pr€voyant toute "variation de carrossage de la roue" et 
consistant ggalement en une tringlerie complexe. 

Enfin, il en est de m§me pour le brevet francais 2602466 (Renault). 

II ressort done de ce r€sum£ sommaire de I'Stat de la technique que ce 
problfcme a d€jk €t6 soulevg, mais que toutes les solutions proposes pour 
le resoudre telles qu'elles sont exposes ci-dessus, font intervenir des 
embiellages et des tringleries complexes, done exigeant des reglages 
d€licats et frequents et susceptibles de nombreuses avaries. 

L' invention apporte au m§me probleme une solution nouvelle, 
completement diffgrente, simple aussi bien dans son principe que dans sa 
mise en pratique. 

Selon 1* invention, la roue est soumise en un point situe au-dessous de 
son axe, & l» action d'un poussoir constitug par une tige fixe en rotation 
et mobile axialement, par cooperation entre un filetage exterieur situe & 
son extr&oaite oppose au point d 1 action sous la roue, et un filetage 
intSrieur d'un goujon fixe axialement mais entrain^ en rotation par un 
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moteur electrique, monte sur un Aliment de la suspension du vehicule et 
dont la rotation est elle-m§me commandee en duree et en direction par un 
microprocesseur recevant a chaque instant du systeme de direction, les 
informations sur les courbes negociees par le vehicule. 

Suivant ce systeme, lors du passage dans une courbe orientee par 
exemple vers la droit e, la manoeuvre correspondante du syteme de direction 
sera detectee par le micro processeur qui gerera le moteur en lui envoyant 
une information qui determinera sa rotation en duree et en diretion, de 
manifere telle que cette rotation agissant sur le filetage de la tige 
filet€e correspondant a la roue avant gauche, provoquera une poussee 
axiale de cete tige sur ladite roue avant gauche, lui imprimant un angle 
de carrossage nggatif plus important qu* en ligne droit e, ce qui permettra 
k la bande de roulement de rester en contact avec la route a 100%. Aprfcs 
le passage de cette courbe, le moteur tournera d'autant, en sens inverse, 
de sorte que la tige filetee ramenera la roue a son angle de carrossage 
initial* 

Si le vehicule n^gocie une courbe k gauche, c'est le couple 
moteur/ tige filetee agissant sur la roue avant droite, qui interviendra, 
de fa<?on semblable. 

On va maintenant decrire l f invention en se rSferant au dessin annexe, 
sur lequel : 

La figure 1 repr€sente vu de dessus le systeme selon 1" invention, 
mont6 sur un triangle, sans le moteur d'entrainement. 

La figure 2a et 2b represented en perspective les deux elements 
de la figure 1 et, 

La figure 3 montre le point d'accrochage du poussoir du systeme 
sur un port e- roue. 

Sur ce dessin, on a designe par 1 un goujon monte rotatif par deux 
roulements Rl et R2 sur le triangle 2 de la suspension d f un porte-roue 3 
et fixe axialement. L'axe exterieur 4 de ce goujon est filete 
intirieurement et ce filetage coopdre avec une tige poussoir 5 qui lui est 
coaxiale et dont une extrtmite est filetee en 6, tandis que I 1 autre vient 
s'accrocher par un cardan 7 k un point 7 1 du porte-roue 3 situe au dessous 
de l'axe. 

Un moteur electrique (non represents) de preference du type pas a pas 
en raison de sa rapidite d 1 at ion et de sa precision, est fixe au triangle 
2 au dessus du goujon 1, de manifcre k entrainer ce dernier en rotation par 
un engrenage exterieur 8. 
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Ce moteur est ger£ en vitesse, duree et direction de rotation, par un 
micro-processeur (non .represents )- commun a toutes les roues €quip6es de ce 
dispositif et recevant ces informations du syst&me de direction du 
vShicule. 

Le fonctionnement du dispositif est alors le suivant, en supposant que 
le dessin correspond a la roue avant gauche. 

Quand la route pr€sentera une courbe vers la droite, la conducteur 
tournera le volant vers la droite d'un certain angle et pendant un certain 
temps. Ces informations sront detectees par le micro-processeur qui gferera 
le moteur electrique de telle maniere que sa rotation entrainera, par 
1 1 intermgdiaire de i'engrenage 8, celle du goujon 1 d'un angle 
correspondant. Cette rotation, par cooperation entre le filetage interieur 
de l'axe 4 et le filetage extgrieur 6 du poussoir 5, dSterminera un 
deplacement axial dudit poussoir, qui, par. pression du cardan 7 sur le 
point 7' du porte-roue 3, donnera a la roue un angle de carrossage 
negatif , correspondant egalement a la courbe de la route*, ce qui permettra 
a la bande de roulement de demeurer en contact a 100% avec la route 
pendant tout le virage. Le virage pass€, le retour du volant d€terminera 
le processus inverse et le retour de la roue a son carrossage initial. 

Le dispositif selon l 1 invention ne comport e done qu'un nombre miminum 
d'£l gurnets mobiles, ce qui e limine les inconvenients des sytemes connus. 

Bien entendu, ce dispositif s v applique aussi bien au train arriere 
qu'au train avant et dans le cas de suspension non traingulees, 1' ensemble 
1-5 peut §tre fix6 sur tout autre element fixe de la suspension. 
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REVINDICATIONS 

1« Systfeme pour la correction automatique du carossage d'une roue sur 
un v^hicule en fonction des courbes de la route,. caractSrisfi en ce que 
selon 1' invention, la roue est soumise en un point situe au-de?sous de son 
axe, a I'action d'un poussoir constitue par une tige fixe en rotation et 
mobile axial ement, par cooperation entre un filetage exterieur situe a son 
extremite oppose au point d v action sous la roue, et un filetage interieur 
d'un goujon fixe axialement mais entrain^ en rotation par un moteur 
€lectrique, monte sur un 61£ment de la suspension du vehicule coaxialement 
a ladite tige et dont la rotation est elle-m&ne commandee en duree et en 
direction par un micro-processeur recevant k chauqe instant du systeme de 
direction, les informations sur les courbes n€goci€es par le vShicule. 

2. Systfcme seion la revendication 1, caract6ris£ en ce que, la 
suspension du vShicule €tant triangul€e, 1' ensemble du moteur electrique 
et des <§ laments de commande du systeme sont montes sur le triangle de 
chaque roue* 
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